LUFTERAUSFALLERKENNUNG — UNROO15E

EIGENSCHAFTEN

= Uberwachung von bis zu 2 Liiftern mit Hall-Ausgang
» DC-und AC-Liufter anschlieBbar

= Direktanschluss von DC-Liiftern mit insgesamt bis zu
10 A Stromaufnahme

= Potentialfreier Alarmkontakt (Wechsler) belastbar bis
250 VAC,5 A

= Weiter Eingangsspannungsbereich 12 ... 48 VDC
= Konfigurierbar per DIP-Schalter

= Kompatibel zu ebm-papst Liiftern

= Montage: Normtragschiene 35 mm

ANWENDUNG Abbildung 1 Lufterausfallerkennung

= Drehzahliiberwachung von Liiftern, Geblasen und Motoren mit Hall-Ausgang
= Ausfallerkennung von Liiftern in Schaltschrinken, Heizgeriten, Liiftungs- und Klimageraten

= Kombinierte Anwendung mit Drehzahlstellern und Drehzahireglern

KURZBESCHREIBUNG

Die Lufterausfallerkennung dient der Uberwachung von ein oder zwei Liiftern, die iber einen Hall-Ausgang (Tacho)
verfigen. Es kdnnen AC- oder DC-Lufter Uberwacht werden, wobei DC-Lufter mit bis zu 10 A Stromaufnahme (bei
zwei Liftern insgesamt 10 A) direkt angeschlossen werden kénnen. Der Versorgungsanschluss des Moduls ist fur
diesen Zweck direkt mit den Lifter-Anschliissen verbunden. Die Versorgung von AC-Liftern muss separat erfolgen.

Uber den DIP-Schalter S2 kann fiir jeden der beiden Liifter-Anschliisse eingestellt werden, ob dieser tiberwacht wird
oder nicht. Mit einem weiteren DIP-Schalter S1 muss die vom LUfter-Typ abhangige Anzahl der Hallimpulse je
Umdrehung eingestellt werden. Damit errechnet das Modul aus dem Tacho-Signal des Lifters die Drehzahl und
vergleicht diese mit einem festen Schwellwert. Das Modul meldet das Unterschreiten des Schwellwertes durch den
Alarmkontakt und einer roten LED, die an jedem der beiden Lufter-Anschliisse vorhanden ist.
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Abbildung 2 Typisches Anschluss-Schema fiir DC-Lifter (links) und AC-Lifter (rechts)

Hinweis: Der Alarmkontakt ist im abgefallenen Zustand dargestellt.

Der Alarmkontakt (potentialfreier Wechsler) wird so betrieben, dass er im fehlerfreien Betrieb angezogen ist und bei
einem Fehler oder Spannungsausfall abféllt. Ein Fehler liegt vor, wenn an einem Uberwachten Lifter-Anschluss der
Drehzahlschwellwert fir min. 10 Sekunden unterschritten ist. Liegt der Fehler nicht mehr vor, wird der Alarmkontakt
zuriickgesetzt. Die Uberwachung der Lufter wird erst 10 Sekunden nach dem Zuschalten der Versorgungsspannung
aktiviert. Der Alarmkontakt ist wahrend dieser Anlaufzeit angezogen.
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SCHNITTSTELLEN
Anschluss Bezeichnung Beschreibung
1 Vour (+), Versorgungsspannungsausgang fur Lifter 1, direkt verbunden zu Vin
2 GND (-), Bezugsmasseanschluss fir Lifter 1, direkt verbunden mit GND (5,8)
3 Tachl Tacho-Eingang (Hall) fur Lufter 1
4 Vour (+), Versorgungsspannungsausgang fur Lufter 2, direkt verbunden zu Vin
5 GND (-), Bezugsmasseanschluss fur Lifter 2, direkt verbunden mit GND (2,8)
6 Tach2 Tacho-Eingang (Hall) fir Lufter 2
7 ViN (+), Versorgungsspannungsanschluss des Moduls
8 GND (-), Bezugsmasseanschluss des Moduls
9 AlarmNC Alarmkontakt, Im spannungsfreien Zustand mit AlarmCO verbunden
10 AlarmCO Alarmkontakt, Wechslerkontakt
11 AlarmNO Alarmkontakt, Im spannungsfreien Zustand nicht verbunden
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Abbildung 3 Interne und externe Beschaltung der Abbildung 4  Zustande des Alarmkontakts
Tacho-Eingange Tachl, Tach2 Links: Fehlerfall, bzw. keine Versorgung
OC - Open Collector, OD — Open Drain Rechts: Storungsfreier Betrieb

DIP-SCHALTER EINSTELLUNG

Mit den DIP-Schaltern wird die Lufterausfallerkennung an die verwendeten Motoren angepasst. Die Einstellung des
Schalters S1 gilt fir beide Lufter-Anschlisse. Die Einstellungen wirken unmittelbar.

Schalter S1 Schalter S2
S$1.1/2 Hallimpulse je Umdrehung S2.1/2 Uberwachung
IE Off/Off 1 II Off/X Lifter 1 inaktiv
IE On/Off 2 [ Oon/X Lifter 1 aktiv
IE Off/On 3 ]I X/Off Lufter 2 inaktiv
IE On/On 6 jl X/On Lufter 2 aktiv
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LUFTERAUSFALLERKENNUNG — UNROO15E

TECHNISCHE DATEN
Versorgungsanschluss Vi
Betriebsspannung 12 ... 48 VDC (Toleranz: 11,4 ...57,0 VDC)
Versorgungsleistung 1 W (ohne Lifter)
Eingangsstrom max. 10,1 A (inkl. der max. Lufter-Stréme)
Liifter-Anschliisse Vour
Ausgangsspannung Entspricht der Betriebsspannung an Vin, Vout = Vin
Ausgangsstrom max. 10 A (je Lufter)
Lufter-Hall-Eingange Tach1, Tach2
Eingangstyp Anschluss _eines Schaltkontakts als Open Collector oder Open Drain
(siehe Abbildung 3)
Klemmspannung 3,3 VDC (bei offenem Kontakt)
Schaltkontaktstrom 0,5 mA (Strom durch geschlossenen Schaltkontakt des Lifters)
Hallimpulse je Umdrehung min-t
Schaltfrequenz, 1 60000
Max. zuléassige Lufter- max. 1 kHz 2 30000
Drehzahl 3 20000
6 10000
Fehlerschwellwert 350 mint £5 %
Alarmkontakt AlarmNo, AlarmCO, AlarmNC
250 VAC, 5 A, cosgp =1
Schaltleistung 30VDC,5A
48 VDC, 15 A
Ausldseverzégerung 10 s (nach Unter- bzw. Uberschreitung der Fehlerschwelle)
Isolation 4 kV (Alarmkontaktanschliusse zu allen anderen Anschlissen)
Mechanische Daten Ausfiihrung im Gehause Ausfiihrung ohne Gehause
MaRe (L x B x H) (76 x 36 X 51) mm (74 x 31 x 18) mm
Gewicht ca.50¢ ca.25¢
Schutzart IP20 IPOO

Schutzklasse Il -

Verschmutzungsgrad 2

Montage Normschiene 35 mm (DIN EN 50022) Lelterplattenhailgtezrr:%hrdurchmesser
Anschluss

Verbindungsart Push-In-Federanschlusstechnik (Direktstecktechnik)

0,13 ... 1,5 mm? (AWG 24...16) (Aderendhulse mit Kragen max. 0,75 mm?)
Abisolierlange 8 mm

Vin, Vour, Tachl, Tach2 max. 30 m
Alarmkontakt AlarmNo, AlarmCO, AlarmNC ohne Einschréankung

Klemmbereich

Leitungslénge
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[ DATENBLATT |
Umgebungsbedingungen
Betriebstemperatur -25 ... +70 °C
Lagertemperatur -25 ... +80 °C
Luftfeuchtigkeit 0 ... 95 %, keine Betauung
RICHTLINIEN / NORMEN
Richtlinien Normen

. L EN 60730-1, Automatische elektrische Regel- und Steuergeréte fur den
Niederspannungs-Richtlinie Hausgebrauch und ahnliche Anwendungen

2014/35/EU
EN 60950-1, Einrichtungen der Informationstechnik - Sicherheit

EN 55011, Industrielle, wissenschaftliche und medizinische Geréate -
Funkstérungen - Grenzwerte und Messverfahren

EN 61000-6-2, Fachgrundnormen - Storfestigkeit fur Industriebereiche

EN 61000-6-3, Fachgrundnormen - Stéraussendung fir Wohnbereich,
Geschafts- und Gewerbebereiche sowie Kleinbetriebe

EMV-Richtlinie
2014/30/EU

RoHS-Richtlinie

2011/65/EU

Kennzeichnungen

c RoHS

2011/65/EU

BESTELLINFORMATIONEN

Bestell-Nr. Artikelcode Beschreibung

1517 35 UNROO15E Lifterausfallerkennung im Gehause

151872 UNROO16E Lufterausfallerkennung ohne Gehause
ZEICHNUNGEN
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Abbildung 5 Ausfiihrung im Gehé&use Breite a = 35,7 mm Abbildung 6 Ausfliihrung ohne Gehéuse
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ANWENDUNGSBEISPIELE

Alarmkontakt
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DATENBLATT
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Lifterausfallerkennung

Drehzahlsteuerung

S1: 2 Hall/U, S2: Tach1 aktiv

Abbildung 7 Anwendung der Lifterausfallerkennung zusammen mit einer Drehzahlsteuerung der

Alarmschleife

24 VDC

Lufterausfallerkennung
S1: 6 Hall/U, S2: Tach1 und Tach2 aktiv
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Abbildung 8 Anwendung von zwei Liifterausfallerkennungen
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